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DENOMINACION DEL EQUIPO  : SISTEMA QUIRURGICO ROBOTICO

UNIDAD FUNCIONAL : UROLOGIA - CIRUGIA GENERAL Y DIGESTIVA
PACIENTES :  ADULTOS

DEFINICION FUNCIONAL

[EQUIPC BIOMEDICO DE ALTA TECNOLOGIA, UTILIZADO EN SALA DE OPERACIONES PARA EJECUTAR INTERVENCIONES
QUIRURGICAS DE MUY ALTA COMPLEJIDAD Y PRECISION EN LAS ESPECIALIDADES DE UROLOGIA - CIRUGIA GENERAL Y
DIGESTIVA. COMPUESTO POR UNA CONSOLA DE MANDO, MANDO REMOTO Y UN CARRO DE VISUALIZACION.

REQUERIMIENTOS TECNICOS MINIMOS

A GENERALES
A01  EQUIPO APTO PARA TRABAJO EN CIRUGIA MINIMAMENTE INVASIVA DE ALTA COMPLEJIDAD.

A02 SOPORTE RODABLE CON SISTEMA DE FRENOS PARA POSICIONAMIENTO DE CADA UNO DE LOS MODULOS.

A03 CAPACIDAD DE TRABAJO EN CONJUNTO CON QUIROFANO INTEGRADO (SISTEMA O INTERFACE DE COMUNICACION
DE DATOS E IMAGENES).

AD4 CONEXION DE DATOS DE ALTA CALIDAD (FIBRA OPTICA COMO MINIMO EN LOS COMPONENTES PRINCIPALES).

B COMPONENTES

CONSOLA DE MANDO

BO1 SISTEMA DE MANIPULACION Y ACCIONAMIENTO MAESTRO PARA MANO IZQUIERDA Y DERECHA (JOYSTICKS DE
CONTROL PARA CADA MANO).

B02 VISOR PARA CIRUJANO, CAPACIDAD DE VISION ESTEREOSCOPRICA DE ALTA DEFINICION (VISUALIZACION EN 3D DE
ALTA DEFINICION COMO MINIMO).

B03 ESCALA DE SENSIBILIDAD DE CONTROLES MANUALES CON RELACION AL INSTRUMENTAL.

B04 CONSOLA DE MANDO APTA PARA CONTENER COMODAMENTE AL CIRUJANO PRINCIPAL (SILLA, VISCR, PEDAL,
MANDOS Y CABINA ERGONOMICAS).

MANDO REMOTO
B05 ~ CONTROLADO INTEGRAMENTE DESDE LA CONSOLA DE MANDO.
B06  SISTEMA CON CUATRO (04) BRAZOS ROBOTICOS ARTICULADOS COMO MINIMO.

BO7 SISTEMA APTO PARA EL CAMBIC DE ACCESORIOS E INSTRUMENTAL EN LOS BRAZOS ROBOTICOS SEGUN LA CIRUGIA
A EFECTUAR.

B08 CAPACIDAD DE MANEJO INTEGRAL DEL INTRUMENTAL, VIDEOLAPAROSCOPIOS Y ACCESORIOS.

B09 SISTEMA CON AL MENOS 7 GRADOS DE LIBERTAD DE MOVIMIENTO EN LOS TRES PLANOS CARTESIANOS 6 AL MENOS
100,000 POSIBILIDADES DE MOVIMIENTO.

B10 PANTALLA INTERACTIVA DE VISUALIZACION (INTEGRADA EN IéL ESTATIVO DE BRAZOS ARTICULADOS).

SISTEMA DE PROCESAMIENTO

B11 COMPUESTO POR HARDWARE Y SOFTWARE DE ULTIMA GENERACION.

B12 SOFTWARE COMPLETO ESPECIALIZADO PARA EL USQO DE CIRUGIA ROBOTICA, SOFTWARE PARA TRANSFERENCIA DE
' SENSACIONES VIRTUALES, SOFTWARE PARA MANEJO, POSICIONAMIENTO Y CORRECCION DE TRAYECTORIA DE

BRAZOS ROBOTICOS, SOFTWARE PARA CORRECION DE MOVIMIENTOS DEL CIRUJANO (TEMBLOR, MOVIMIENTOS
BRUSCOS, ETC).

B13 TANTO EL HARDWARE COMO EL SOFTWARE DEBEN PERMITIR EL USO DEL ROBOT EN CIRUGIAS DE DIVERSAS
ESPECILIDADES (UROCLOGIA, CIRUGIA GENERAL Y DIGESTIVA, GINECOLOGIA).
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REQUERIMIENTOS TECNICOS MINIMOS

SISTEMA DE MANEJO DE VIDEO
B14  SISTEMA APTO PARA TRABAJAR CON LOS LAPAROSCOPIOS ESTEROSCOPICOS.
B15  SISTEMA DIGITAL DE ALTA DEFINICION.

B16  CAPACIDAD DE ENVIAR EN FORMA SIMULTANEA LA IMAGEN AL VISOR ESTERESCOPICO DEL CIRUJANO Y AL
MONITOR EXTERNO.

B17 MANEJO DE DATOS E IMAGENES (CONTROL DE EXPOSICION AUTOMATICO, BALANCE DE BLANCOS, ETC.).
B18 SALIDA DE VIDEO DIGITAL COMO MINIMO.

FUENTE DE LUZ FRIA
B19 LAMPARA DE ILUMINACION LED COMO MINIMO.

B20 CONTROL DE INTENSIDAD DE LUZ MANUAL Y/O AUTOMATICO EN LA MISMA FUENTE DE LUZ (SELECCIONABLE).

B21 CABLE DE FIBRA OPTICA PARA TRABAJO INTEGRADO CON EL EQUIPO.

MONITOR EXTERNO DE GRADO MEDICO
B22  ACOLOR LCD (TFT) DE 22" COMO MINIMO (DE ALTA DEFINICION).
B23  RESOLUCION MINIMA 1280 X 1024 PIXELES.

B24 LINEAS DE ENTRADA COMPATIBLES CON EL SISTEMA DE VIDEO Y LA VIDEQGRABADORA (ENTRADAS DE ALTA
DEFINICION COMO MINIMO).

GRABADOR DE VIDEO DE GRADO MEDICO
B25  SISTEMA APTO PARA TRABAJAR CONJUNTAMENTE CON EL PROCESADOR DE VIDEO Y MONITOR.
B26  CON CAPACIDAD DE CAPTURA DE IMAGENES.

LAPAROSCOPIOS ESTEREOSCOPICOS
B27  DOS (02) LAPAROSCOPIOS ESTEREOSCOPICOS ANGULO 0°.

B28 DOS (02) LAPAROSCOPIOS ESTEREOSCOPICOS ANGULO 30°.

UNIDAD DE ELECTROCIRUGIA
B29 UNIDAD INTEGRADA COMPATIBLE CON LA CONSOLA DE MANDO Y MANDO REMOTO, CON GENERADORES DE
POTENCIA COMO MINIMO: MODO MONOPOLAR, MODO BIPOLAR, MODO SELLADOR DE VASOS,
c ACCESORIOS
PERIFERICOS/ADITAMENTOS
Co1 UN (01) TECLADO GENERADOR DE CARACTERES COMPATIBLE CON EL SISTEMA.
Co02 UN (01) UPS CON LAS SIGUIENTES CARACTERISTICAS COMO MINIMO: ON LINE, DE DOBLE CONVERSION AC/DC DC/AC
Y TRANSFORMADOCR DE AISLAMIENTO INTERNO A LA SALIDA, VOLTAJE DE ENTRADA 220V +/-10%, VOLTAJE DE

SALIDA: 220V +/- 3%, CAPACIDAD DE POTENCIA EN LA SALIDA 25% O MAS, SUPERIOR A LA POTENCIA MAXIMA DEL
EQUIPO, AUTONOMIA DE BATERIA MINIMO 10 MINUTOS A CARGA MAXIMA; O UPS APROBADO POR EL FABRICANTE.
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REQUERIMIENTOS TECNICOS MINIMOS
INSTRUMENTAL REUSABLE

La cantidad es referencial. Los usuarios podran cambiarlas de acuerdo a sus necesidades y demandas

C03  CUATRO (04) SETS COMPLETOS DE INSTRUMENTAL PARA CIRUGIA LAPAROSCOPICA - CIRUGIA GENERAL APTO PARA
SU USO EN CIRUGIA ROBOTICA.,

co4 CUATRO (04) SETS COMPLETOS DE INSTRUMENTAL PARA CIRUGIA UROLOGICA APTO PARA SU USO EN CIRUGIA
ROBOTICA.

cos5 CADA SET INDICADO EN LOS PUNTOS ANTERIORES ESTARAN CQMPUESTOS POR TODOS LOS ELEMENTOS
NECESARIOS PARA LLEVAR A CARO LA CIRUGIA ROBOTICA SEGUN LA ESPECILIDAD (TROCARES, MICROPINZAS,
AGUJAS DE INSUFLACION, MICROTIJERAS, MICROBISTURIS, MICROELECTRODOS MONOQOPQLARES,
MICROELECTRODOS BIPOLARES, GUIAS LASER, SEPARADORES, CANULAS, PORTA AGUJAS, ETC. ).

D REQUERIMIENTOS DE ENERGIA

D01 220V /60 Hz (TOLERANCIA SEGUN EL CODIGO NACIONAL DE ELECTRICIDAD).

NORMATIVIDAD (FACULTATIVO)

18O 13485 : 2016 " Dispositivos médicos- sistemas de gestion de la calidad - ﬁequisitos para fines reglamentarios" (Medical devices -
Quality management systems -- Requirements for regulatory purposes)

IS0 9001 : 2015 "Gestion de la calidad - Requisitos” (Quality management systems — Requirements)

NTP 60601-1-2010 "Requisitos generales para la seguridad basica y funcionamiento esencial de los equipos médicos eléctricos” (0 norma
equivalente)
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